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ZUSAMMENFASSUNG 
Wechsler-Gerat fur Informationsplatten 

Die Erfmdung bezieht sich auf ein Wechsler-Gerat fur Informationsplatten mit 

einer Stapeleinheit zur Stapelung von wenigstens zwei Informationsplatten in 
5 wenigstens zwei Stapelpositionen, 

einer Lese/Schreib-Einheit zum Lesen von auf den Informationsplatten 
gespeicherten Informationen und/oder zum Schreiben von Informationen auf 
die Informationsplatten in einer Spielposition, 

wobei eine Auswurfposition vorgesehen ist, in der jeweils eine Informationsplatte 
10 aus dem Gerat entnehmbar ist. Fur ein derartiges Wechsler-Gerat sind 

erfindungsgemafi Transportmittel zum Transport der Informationsplatten auf einer 

kurvenformigen Ladebahn von der Auswurfposition in eine Ladeposition der 

Stapeleinheit vorgesehen. 

15 Fig. 1 
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BESCHREIBUNG 

Wechsler-Gerat fur Informationsplatten 

Die Erfindung betrifft ein Wechsler-Gerat fur Informationsplatten mit 

einer Stapeleinheit zur Stapelung von wenigstens zwei Informationsplatten in 
5 wenigstens zwei Stapelpositionen, 

einer Lese/Schreib-Einheit zura Lesen von auf den Informationsplatten 
gespeicherten Informationen und/oder zum Schreiben von Informationen auf 
die Informationsplatten in einer Spielposition, 
wobei eine Auswurfposition vorgesehen ist, in der jeweils eine Informationsplatte 
10 aus dem Gerat entnehmbar ist. 



Ein derartiges Wechsler-Gerat ist aus der EP 743 639 A2 bekannt. Dieses bekannte 
Wechsler-Gerat weist eine Stapeleinheit auf, die in einer vertikalen Richtung 
verfahrbar ist. Es sind zwei longitudinale Fiihrungen vorgesehen, mittels derer 
15 jeweils eine Informationsplatte translatorisch von der Auswurfposition in die 
Spielposition und in die Stapeleinheit transportierbar ist. Die Spielposition ist 
zwischen der Auswurfposition und der Stapeleinheit vorgesehen, wobei sich der 
Mittelpunkt der in der Stapeleinheit gestapelten Informationsplatten auJkrhalb des 
Umfangsrandes der sich in der Spielposition befindlichen Informationsplatte 
20 befindet. Ein derartiges Wechsler-Gerat hat eine Bautiefe, die mindestens 1,5-mal so 
groB ist wie der Durchmesser der Informationsplatten. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein anderes Wechsler-Gerat zu schaffen, das mit einer 
geringeren Bautiefe realisierbar ist. 



25 



Diese Aufgabe ist erfindungsgemaB dadurch gelost, dali Transportmittel zum 
Transport der Informationsplatten auf einer kurvenformigen Ladebahn von der 
Auswurfposition in eine Ladeposition der Stapeleinheit vorgesehen sind. 
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Unter kurvenformiger Ladebahn wird verstanden, daB die Ladebahn nicht orthogonal 
zu der Vorderkante des Wechsler-Gerates verlauft und dafi dementsprechend die 
Informationsplatten zwischen der Auswurfposition und der Ladeposition eine 
seitliche Relativbewegung parallel zu der Vorderkante des Wechsler-Gerates 
5 ausfuhren. 

Unter kurvenformiger Ladebahn wird somit auch eine geradlinige Ladebahn 
verstanden, die schrag zu der Vorderkante des Wechsler-Gerates verlauft. 

Zum Transport der Informationsplatten in die Stapeleinheit wird jeweils eine 
10 einzelne Informationsplatte z.B. von der Hand einer Bedienperson in die 

Auswurfposition gebracht. Diese einzelne Informationsplatte wird dann mittels der 
Transportmittel auf der kurvenformigen Ladebahn in die Ladeposition der 
Stapeleinheit uberfuhrt. Die Ladeposition der Stapeleinheit ist die Position, in die die 
einzelnen Informationsplatten nach dem Transport von der Auswurfposition in die 
15 Stapeleinheit zunachst uberfuhrt werden. Danach ist ein Transport in die 
Stapelpositionen der Stapeleinheit vorgesehen. 

Die kurvenformige Ladebahn ermoglicht eine grofiere Design-Freiheit bei der 
Konstruktion hinsichtlich der Anordnung der einzelnen Komponenten des 
20 Wechsler-Gerates. Dies ist besonders fur Anwendungen im Automobilbereich 

gunstig, da hier der zur Verfugung stehende Bauraum, insbesondere beim Einbau in 
das Armaturenbrett eines Kraftfahrzeuges, beschrankt ist. 

Mittels der kurvenformigen Ladebahn kann eine Geratetiefe realisiert werden, die 
25 kleiner als der 1,5-fache Durchmesser der Informationsplatten ist. 



Eine vorteilhafte Ausgestaltung der Erfmdung ist dadurch gekennzeichnet, dafi die 
Spielposition zwischen der Auswurfposition und der Ladeposition vorgesehen ist. 
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Liegt die Spielposition zwischen der Auswurf- und der Ladeposition, so kann eine 
Informationsplatte von der Auswurfposition direkt in die Spielposition transportiert 
werden, ohne vorher in die Stapeleinheit transportiert werden zu miissen. Das 
Wechsler-Gerat kann daher auch wie ein Single-Informationsplatten-Abspielgerat 
5 benutzt werden. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfmdung ist dadurch gekennzeichnet, 
dafi die Spielposition versetzt zu der direkten Verbindungslinie zwischen der 
Ladeposition und der Auswurfposition angeordnet ist. 

10 

Die geeignete Anordnung der Spielposition ist fur eine kompakte Bauweise des 
Wechsler-Gerates sehr wichtig, da die Spielposition ublicherweise so angeordnet sein 
muB, daft der Mittelpunkt der Stapeleinheit auBerhalb der Umfangsflache der sich in 
der Spielposition befindenden Informationsplatte liegt. 

15 

Die versetzt zu der direkten Verbindungslinie zwischen der Auswurfposition und der 
Ladeposition angeordnete Spielposition ermoglicht insbesondere bei 
Wechsler-Geraten, deren Grundflache im wesentlichen quadratisch ist, eine bessere 
Platzausnutzung des zur Verfugung stehenden Bauraums. Fur den Einbau in das 
20 Armaturenbrett eines Kraftfahrzeugs steht vielfach nur ein Bauraum von 1 DIN, d.h. 
eine Breite von 178 mm, eine Tiefe von 155 mm und eine Hohe 50,5 mm zur 
Verfugung, der mit der versetzten Anordnung der Spielposition optimal nutzbar ist. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, 
25 daG die Spielposition auf der Ladebahn liegt. 

Liegt die Spielposition auf der Ladebahn, konnen dieselben Transportmittel sowohl 
fur den Transport der Informationsplatte zwischen der Auswurf und der 
Ladeposition als auch fur den Transport zwischen der Auswurf und der Spiel- bzw. 
30 fur den Transport zwischen der Spiel- und der Ladeposition verwendet werden. Es 
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ist kein zusatzlicher Transportmechanismus fur den Ubergang von der Ladebahn in 
die Spielposition erforderlich. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, 
5 dafi zum Transport der Informationsplatten zwischen Auswurf-, Spiel-, und 
Ladeposition ein erster Transportmechanismus und zum Transport der 
Informationsplatten in die Stapelpositionen der Stapeleinheit ein zweiter 
Transportmechanismus vorgesehen ist, wobei der erste Transportmechanismus zum 
Transport der Informationsplatten in der Ladeebene vorgesehen ist und der zweite 
10 Transportmechanismus zum Transport der Informationsplatten in einer vertikal zu 

m 

tN der Ladeebene gerichteten Stapelnchtung. 

Ein derartiges Wechsler-Gerat mit zwei senkrecht zueinander arbeitenden 
Transportmechanismen la/it sich einfach und kostengiinstig realisieren. 

15 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, 
dafi der erste Transportmechanismus wenigstens eine erste und eine zweite mit 
Nuten versehene, in der Ladeebene bewegbare Fiihrung fur den Plattenrand der 
Informationsplatte aufweist, wobei die zweite Fiihrung wenigstens ein drehend 
20 antreibbares erstes Transportrad aufweist. 

■ Zum Transport der Informationsplatte greift der Plattenrand in die Nuten der ersten 

und der zweiten Fiihrung ein. Die bewegbare Lagerung der ersten und der zweiten 
Fiihrung ermoglicht es, daJi sich diese gemaB der aulieren Kontur der 

25 Informationsplatte bewegen und so den Plattenrand der Informationsplatte flexibel 
fuhren konnen. Die Informationsplatte wird von der ersten und der zweiten Fiihrung 
lediglich an ihren Randern beriihrt, wahrend die die Signale speichernde Oberflache 
der Informationsplatte von den Fiihrungen unberiihrt bleibt. Dadurch werden 
mogliche Beschadigungen der Oberflache der Informationsplatte vermieden. Das 

30 drehend antreibbare erste Transportrad ubt eine Kraft in Richtung der Ladeebene auf 
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den Plattenrand der Informationsplatte aus und rollt dadurch die Informationsplatte 
zum Laden in das Gerat hinein bzw. zum Entladen aus diesem heraus. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, 
5 dafi die erste Fuhrung eine passive Stutzfuhrung ist, 

dafi eine dritte Fuhrung mit einem zweiten Transportrad vorgesehen ist, 
daft eine vierte Fiihrung als passive Stiitzfuhrung vorgesehen ist, 
daii die erste, die zweite, die dritte und die vierte Fuhrung einseitig gelagerte, in der 
Ladeebene verschwenkbare Schwenkarme aufweisen, dali die erste, zweite, dritte 
10 und die vierte Fuhrung in Richtung auf die kurvenformige Ladebahn vorgespannt 
sind, 

dafi das erste Transportrad im wesentlichen zum Transport der Informationsplatten 
zwischen der Auswurfposition und einer Ubergabeposition und das zweite 
Transportrad im wesentlichen zum Transport der Informationsplatten von der 
15 Ubergabeposition in die Ladeposition vorgesehen ist. 

Mit einer derartigen Anordnung laftt sich die kurvenformige Ladebahn einfach und 
kostengiinstig realisieren. In der Auswurfposition wird die Informationsplatte von 
der ersten und der zweiten Fuhrung gehalten. Mittels Drehen des ersten 

20 Transportrades der zweiten Fuhrung wird die Informationsplatte dann auf der 
kurvenformigen Ladebahn in das Gerat hinein gerollt. Die erste und die zweite 
Fuhrung verschwenken dabei entsprechend der aufleren Kontur der 
Informationsplatte und werden infolge der Vorspannung in Richtung auf die 
Ladebahn gegen den Plattenrand der Informationsplatte gedruckt. Zunachst wird die 

25 Informationsplatte im wesentlichen von der ersten und der zweiten Fuhrung gefuhrt. 
Das erste Transportrad ist zum Antrieb der Informationsplatte zwischen der 
Auswurfposition und der Ubergabeposition vorgesehen. In der Ubergabeposition 
ubergibt das erste Transportrad die Antriebsfunktion an das zweite Transportrad, 
und die Informationsplatte wird von der Ubergabeposition in die Ladeposition von 

30 dem zweiten Transportrad transportiert. Der Transport von der Ladeposition in die 
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Auswurfposition erfolgt in umgekehrter Weise, d.h. zunachst wird die 
Informationsplatte im wesentlichen von dem zweiten Transportrad in die 
Ubergabeposition transportiert und nachfolgend von dem ersten Transportrad von 
der Ubergabeposition in die Auswurfposition. Im Bereich der Obergabeposition wird 
5 in Abhangigkeit der Transportrichtung der Informationsplatte entweder der 

Schwenkarm der zweiten Fiihrung mit dem ersten Transportrad vom Plattenrand 
weggeschwenkt und der Schwenkarm der dritten Fiihrung mit dem zweiten 
Transportrad auf den Plattenrand zu geschwenkt, wodurch die Nut des ersten 
Transportrades aufier Eingriff mit dem Plattenrand kommt und die Nut des zweiten 
10 Transportrades mit dem Plattenrand in Eingriff gebracht wird, oder in der 
entgegengesetzten Transportrichtung werden in entsprechender Weise der 
Schwenkarm der zweiten Fiihrung in Richtung auf den Plattenrand zu geschwenkt 
und der Schwenkarm der dritten Fiihrung vom Plattenrand weg geschwenkt. 

15 Die vierte Fiihrung, die als passive Stiitzfuhrung vorgesehen ist, ist vorzugsweise in 
einem riickwartigen Bereich des Wechsler-Gerates angeordnet und ubeniimmt im 
Verlauf des Ladevorganges die Funktion der ersten passiven Stiitzfuhrung. 
Die vierte Fiihrung kann sowohl an der Chassisplatte als auch auf der Leseeeinheit 
angeordnet sein. In einem Ubergangsbereich sind jedoch sowohl die erste passive 

20 Stutzfuhrung als auch die vierte passive Stiitzfuhrung gegen den Plattenrand der 
Informationsplatte gedriickt. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, 
dafi die erste und die dritte Fiihrung urn eine gemeinsame Schwenkachse gelagert 
25 sind. 

Eine derartige Lagerung um eine gemeinsame Schwenkachse ermoglicht es, das 
erste und das zweite Transportrad iiber ein Zwischenrad, das drehbar um die 
gemeinsame Schwenkachse gelagert ist, von einem einzigen Motor anzutreiben. 

30 
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Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, 
daB die Lese/Schreib-Einheit eine Basisplatte und eine Laserplatte aufweist, daB die 
Basisplatte und die Laserplatte mittels Dampfern gekoppelt sind, daB die Basisplatte 
an der Chassisplatte verschiebbar angelagert ist und daB an der Laserplatte eine 
5 Klemmvorrichtung zum Festklemmen der Informationsplatte in der Spielposition und 
eine optische Einheit zum Lesen von auf der Informationsplatte gespeicherten 
Informationen angeordnet sind. 

Eine derartige Konstruktion ermoglicht eine gute Entkopplung zwischen der 
10 Lese/Schreib-Einheit und der Chassisplatte, um auBere Vibrationen und 
Erschutterungen von der Lese/Schreib-Einheit fernzuhalten. 

Dies ist insbesondere bei Verwendung des CD-Wechsler-Gerates in einem 
Kraftfahrzeug wichtig. 

15 

Ein schematisch dargestelltes Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung wird nachfolgend 
anhand der Zeichnung in den Fig. 1 bis 13 naher erlautert. Es zeigen: 

20 Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines Wechsler-Gerates fur Informationsplatten 
mit einer Informationsplatte, die sich in einer Auswurfposition befindet, in der sie 
von der Hand einer Bedienperson aus dem Gerat entnommen werden kann, sowie 
mit einer Leseeinheit zum Lesen von auf der Informationsplatte gespeicherten 
Informationen und einer Stapeleinheit zur Stapelung von wenigstens zwei 

25 Informationsplatten, sowie mit einer ersten, einer zweiten, einer dritten und einer 
vierten Fuhrung zum Transport der Informationsplatte von der Auswurfposition in 
eine Spielposition und in eine Ladeposition, 



30 



Fig 2 eine Vorderansicht auf das Wechsler-Gerat in der Auswurfstellung gemaB 
Fig. 1, 
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Fig. 3 eine perspektivische Darstellung der Leseeinheit, 

Fig. 4 eine perspektivische Ansicht von Teilen des Wechsler-Gerates mit einer 
Schiebeplatte, die zur Verschiebung der nicht dargestellten Leseeinheit und zur 
5 Steuerung des Verschwenkens der ersten, der zweiten, der dritten und der vierten 
Fiihrung vorgesehen ist, sowie zur Steuerung von Fiihrungszapfen der Stapeleinheit 
und eines Klemmarms der Leseeeinheit 

Fig. 5 eine Seitenansicht auf das Wechsler-Gerat in der Auswurfposition gemaB Fig. 
10 1, 

Fig. 6 eine Draufsicht auf des Wechsler-Gerat in der Auswurfposition gemali Fig. 
1, 

15 Fig. 7 eine Seitenansicht auf das Wechsler-Gerat in einer ersten Zwischenposition, 
in der die Informationsplatte zwischen einem Klemmteller und einem Antriebsteller 
der Leseeinheit freiliegt, wobei die Informationsplatte ausgehend von dieser ersten 
Zwischenposition sowohl in die Spielposition als auch in die Ladeposition 
transportierbar ist. 

20 

Fig. 8 eine Seitenansicht auf das Wechsler-Gerat in einer zweiten 
Zwischenposition, in der die Informationsplatte zwischen Klemmteller und 
Antriebsteller der Leseeinheit festgeklemmt ist, 

25 Fig. 9 eine Draufsicht auf das Wechsler-Gerat in der ersten Zwischenposition, wobei 
die Informationsplatte von der ersten, der zweiten, der dritten und der vierten 
Fiihrung gehalten wird, 

Fig. 10 eine Draufsicht auf das Wechsler-Gerat in einer Spielposition, wobei die 
30 erste, die zweite, die dritte und die vierte Fiihrung von dem Plattenrand der 
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Informationsplatte weggeschwenkt sind, die Informationsplatte zwischen dem 
Antriebsteller und dem Klemmteller der Leseeinheit geklemmt ist und die auf der 
Informationsplatte gespeicherten Informationen mittels der Leseeinheit auslesbar 
sind, 

Fig. 11 eine Seitenansicht des Wechsler-Gerates in der Spielposition, 

Fig. 12 eine Draufsicht auf das Wechsler-Gerat mit einer Informationsplatte in der 
Ladeposition, 

Fig. 13 eine perspektivische Ansicht des Wechsler-Gerates gemali Fig. 12 mit einer 
Informationsplatte in der Ladeposition, 



Fig. 1 zeigt eine perspektivische Ansicht eines Wechsler-Gerates fur 

15 Informationsplatten mit einer Informationsplatte 1, die sich in einer Auswurfposition 
befindet, in der sie von der Hand einer Bedienperson aus dem Gerat entnommen 
werden kann bzw. in die sie von der Hand der Bedienperson zum Laden in das 
Gerat eingebracht wird. Die Informationsplatte 1 weist einen kreisformigen 
Plattenrand la und ein Mittelloch lb auf. auf. Das Wechsler-Gerat ist in einem nur 

20 teilweise dargestellten Gehause 2 angeordnet, welches als Grundplatte eine 
Chassisplatte 3 aufweist. Die Chassisplatte 3 weist eine Vorderkante 3a, eine 
Riickkante 3b, eine linke Seitenkante 3c sowie eine rechte Seitenkante 3d auf. Die 
Chassisplatte 3 erstreckt sich in einer x-y-Ebene, wobei die x-Richtung von links 
nach rechts in Richtung der Vorderkante 3 a und die y-Richtung in Richtung der 

25 linken Seitenkante 3c definiert wird. Senkrecht zu der x-y-Ebene ist eine z-Richtung 
definiert. GemaG der in der Fig. 1 gezeigten perspektivischen Darstellung ist in dem 
hinteren, rechten Bereich des Gehauses 2 eine Stapeleinheit 4 angeordnet, welche 
eine erste Gewindespindel 5, eine zweite Gewindespindel 6 und eine dritte 
Gewindespindel 7 aufweist, die sich vertikal zu der Chassisplatte 3 in der z-Richtung 

30 erstrecken. Die erste Gewindespindel 5 weist ein AuBengewinde 5a, die zweite 
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Gewindespindel 6 ein AuBengewinde 6a und die dritte Gewindespindel 7 ein 
AuBengewinde 7a auf. Es sind ein erstes Ablagefach 8, ein zweites Ablagefach 9, 
ein drittes Ablagefach 10, ein viertes Ablagefach 11 und ein funftes Ablagefach 12 
vorgesehen, die in der z-Richtung iibereinander angeordnet sind und welche zur 
5 Ablage jeweils einer Informationsplatte vorgesehen sind. Das erste Ablagefach 8 
weist eine erste Offnung 8a auf, in die das AuBengewinde 5a der ersten 
Gewindespindel 5 eingreift, eine zweite Offnung 8b, in die das AuBengewinde 6a 
der zweiten Gewindespindel 6 eingreift und eine dritte Offnung 8c, in die das 
AuBengewinde 7a der dritten Gewindespindel 7 eingreift. In analoger Weise weisen 

10 das zweite Ablagefach 9, das dritte Ablagefach 10, das vierte Ablagefach 11 und das 
funfte Ablagefach 12 ebenfalls jeweils drei nicht naher bezeichnete Offnungen auf, 
in die die AuBengewinde der ersten Gewindespindel 5, der zweiten Gewindespindel 
6 und der dritten Gewindespindel 7 eingreifen. Die erste Gewindespindel 5, die 
zweite Gewindespindel 6 und die dritte Gewindespindel 7 sind mittels einer 

15 Zahnradkette 60, bestehend aus den Zahnradern 60a, 60b, 60c, 60d und 60e von 
einem nicht naher dargestellten Antriebsmechanismus antreibbar. Alternativ ist auch 
ein Antrieb mittels eines Zahnriemens moglich. Mittels der Rotation der 
Gewindespindeln 5, 6 und 7 lassen sich die Ablagefacher 8, 9, 10, 11 und 12 in der 
vertikalen z-Richtung bewegen. 

20 Im Zentrum der Stapeleinheit 4 ist an einer oberen Deckelplatte 61 ein oberer 
Fiihrungszapfen 62 und an der Chassisplatte 3 ein unterer Fiihrungszapfen 63 
vorgesehen. Der obere Fiihrungszapfen 62 und der untere Fiihrungszapfen 63 
konnen mittels eines nicht naher dargestellten Antriebsmechanismus in der z- 
Richtung verfahren werden. 

25 

Die Funktionsweise der Stapeleinheit 4 wird nachfolgend anhand der Fig. 2 naher 
erlautert, welche eine Vorderansicht auf das Wechsler-Gerat in der Auswurfstellung 
gemafi Fig. 1 darstellt. Die dritte Gewindespindel 7 und in entsprechender Weise die 
erste Gewindespindel 5 und die in Fig. 2 nicht erkennbare zweite Gewindespindel 6 
30 weisen einen oberen Stapelbereich 13, einen unteren Stapelbereich 14 und zwischen 
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dem oberen Stapelbereich 13 und dem unteren Stapelbereich 14 einen Mittelbereich 
15 auf. Der Mittelbereich 15 weist eine vertikale Ladeposition 16 auf, die durch 
einen oberen Abstandsbereich 17 vom oberen Stapelbereich 13 und durch einen 
unteren Abstandsbereich 18 von dem unteren Stapelbereich 14 getrennt ist. Das 
5 AuBengewinde 7a der dritten Gewindespindel 7 und in entsprechender Weise die 
AuBengewinde 6a und 5a der zweiten Gewindespindel 6 bzw. der ersten 
Gewindespindel 5 weisen in der Ladeposition 16 eine Steigung auf, die in einem 
Drehwinkelbereich von 45° gleich Null ist. In dem oberen Abstandsbereich 17 und 
dem unteren Abstandsbereich 18 weisen die Gewindespindeln 5, 6 und 7 jeweils 

10 eine Steigung auf, die im wesentlichen durch die vertikale Hohe in z-Richtung der 
Ablagefacher 8, 9, 10, 11 und 12 bestimmt ist. Die Steigung der Gewindespindeln 
5, 6 und 7 ist in dem oberen Abstandsbereich 17 und in dem unteren 
Abstandsbereich 18 deutlich groBer als die Steigung in der Ladeposition 16 und die 
Steigung in dem oberen Stapelbereich 13 und dem unteren Stapelbereich 14. In der 

15 in der Fig. 2 gezeigten Darstellung befindet sich das erste Ablagefach 8 in der 

Ladeposition, und die iibrigen Ablagefacher 9, 10, 11 und 12 befinden sich in dem 
unteren Stapelbereich 14. Der untere Stapelbereich 14 weist eine erste Stapelposition 
14a, eine zweite Stapelposition 14b, eine dritte Stapelposition 14c und eine vierte 
Stapelposition 14d auf. Der obere Stapelbereich 13 weist eine erste Stapelposition 

20 13a, eine zweite Stapelposition 13b, eine dritte Stapelposition 13c und eine vierte 
Stapelposition 13d auf. In der in der Fig. 2 gezeigten Darstellung befindet sich in 
der ersten Stapelposition 14a des unteren Stapelbereiches 14 das zweite Ablagefach 
9, in der zweiten Stapelposition 14b das dritte Ablagefach 10, in der dritten 
Stapelposition 14c das vierte Ablagefach 11 und in der vierten Stapelposition 14d 

25 das funfte Ablagefach 12. Werden ausgehend von der in der Fig. 2 gezeigten 
Darstellung die Gewindespindeln 5, 6 und 7 gedreht, so wandert das sich in der 
Ladeposition 16 befindliche erste Ablagefach 8 in die vierte Stapelposition 13d des 
oberen Stapelbereichs 13, das zweite Ablagefach 9 wandert in die Ladeposition 16, 
das dritte Ablagefach 10 wandert in die erste Stapelposition 14a, das vierte 

30 Ablagefach 1 1 in die zweite Stapelposition 14b und das funfte Ablagefach 12 in die 
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dritte Stapelposition 14c des unteren Stapelbereichs 14. In entsprechender Weise 
konnen auch das dritte Ablagefach 10, das vierte Ablagefach 1 1 und das fiinfte 
Ablagefach 12 jeweils nacheinander in die Stapelposition 16 iiberfuhrt werden. 
Mittels Rotation der Gewindespindeln 5, 6 und 7 kann somit jedes der sich in dem 
5 unteren Stapelbereich 14 befindenden Ablagefacher 9, iO, 11 und 12 nacheinander 
in die Ladeposition 16 und die Ablagefacher 9, 10 und 11 mittels weiterer Rotation 
in den oberen Stapelbereich 13 iiberfuhrt werden. 

Bei der vertikalen Bewegung der. Ablagefacher 8, 9, 10, 11 und 12 werden die sich 
in diesen Ablagefachern befindlichen Informationsplatten mittels des oberen 
10 Fiihrungszapfens 62 und des unteren Fiihrungszapfens 63 in der z-Richtung gefuhrt, 
indem der obere Fuhrungszapfen 62 und der untere Fuhrungszapfen 63 in die 
Mittellocher lb der Informationsplatten 1 eingreifen. 

Die weitere Beschreibung des Wechsler-Gerates erfolgt nachfolgend anhand der 

15 Fig. 1. Zum Transport der Informationsplatte 1 von der in der Fig. 1 gezeigten 

Auswurfposition in das erste, sich in der Ladeposition 16 gemafl Fig. 2 befindliche 
Ablagefach 8 sind eine erste Fiihrung 20, eine zweite Fiihrung 21, eine dritte 
Fiihrung 22 und eine vierte Fiihrung 23 vorgesehen. Die erste Fiihrung 20 ist als 
passive Stutzfuhrung ausgebildet und mittels eines Schwenkarmes 20a schwenkbar 

20 um eine Schwenkachse 20b an der linken Seite der Chassisplatte 3 angelagert. Die 
erste Fiihrung 20 weist eine V-formige Nut 20c auf, die zur Fiihrung des 
Plattenrandes la der Informationsplatte 1 vorgesehen ist. Die zweite Fiihrung 21 ist 
gegeniiberliegend auf der rechten Seite des Gehauses 2 angeordnet und weist ein 
erstes Transportrad 25 auf, das drehbar um eine Drehachse 25a an einem 

25 Schwenkarm 21a angelagert ist. Der Schwenkarm 21a ist um eine Schwenkachse 24 
verschwenkbar an der Chassisplatte 3 angelagert. Zum Transport der 
Informationsplatte 1 weist das erste Transportrad 25 eine V-formige Nut 25b auf, 
die zur Aufnahme des Plattenrandes la der Informationsplatte 1 vorgesehen ist. Es 
ist eine dritte Fiihrung 22 vorgesehen, die ein zweites Transportrad 26 aufweist, das 

30 um eine Drehachse 26a drehbar an einem Schwenkarm 22a angelagert ist. Der 
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Schwenkarm 22a ist um dieselbe Schwenkachse 24, um die auch der Schwenkarm 
21a der zweiten Fuhrung 21 gelagert ist, an der Chassisplatte 3 angelagert. Das 
zweite Transportrad 26 weist ebenfalls eine V-formige Nut 26b auf . Das erste 
Transportrad 25 und das zweite Transportrad 26 sind mittels eines 
Zwischengetriebes 27, bestehend aus drei Zwischenradern 27a, 27b und 27c drehend 
antreibbar. Das Zwischenrad 27a ist drehbar um die Drehachse 24 gelagert und wird 
iiber eine nicht naher dargestellte Antriebskette von einem nicht dargestellten Motor 
angetrieben. Die Zwischenrader 27b und 27c sind auf dem Schwenkarm 22a drehbar 
angelagert. 



Die erste Fuhrung 20, die zweite Fuhrung 21, die dritte Fuhrung 22 und die vierte 
Fuhrung 23 sind jeweils mittels nicht dargestellter Federn in Richtung auf eine 
kurvenformige Ladebahn 28 vorgespannt. 

In der in der Fig. 1 gezeigten Auswurfposition der Informationsplatte 1 wird die 
15 erste Fuhrung 20 mit der Nut 20c und das erste Transportrad 25 mit der Nut 25b 
infolge der Federverspannung der Schwenkarme 20a und 21a gegen den Plattenrand 
la der Informationsplatte 1 gedriickt. Das zweite Transportrad 26 der dritten 
Fuhrung 22 wird auf nicht naher dargestellte Weise entgegen der Federverspannung 
von der Stapeleinheit 4 weggedriickt, so dali mittels Rotation der Gewindespindeln 
20 5,6 und 7 jedes beliebige der Ablagefacher 8, 9, 10, 11 und 12 in die Ladeposition 
16 uberfuhrt werden kann. Dabei ist das Transportrad 26 so weit weggeschwenkt, 
dafl auch sich evtl. in den Ablagefachern 8, 9, 10, 11, und 12 befindliche 
Informationsplatten von dem zweiten Transportrad 26 nicht beruhrt werden. 

25 Im vorderen linken Bereich des Wechsler-Gerates ist eine Leseeinheit 30 
verschiebbar an der Chassisplatte 3 angelagert. 



An der Leseeinheit 30 ist die vierte Fuhrung 23 angeordnet, die als passive 
Stutzfuhrung ausgebildet ist und um eine Schwenkachse 23a verschwenkbar an der 
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Leseeinheit 30 angelagert ist. Die vierte Fuhrung 23 weist eine V-formige Nut 23b 
zur Fuhrung des Plattenrandes la der Informationsplatte 1 auf. 

Der genauere Aufbau der Leseeinheit 30 wird nachfolgend anhand der Fig. 3 naher 
5 erlautert. Fig. 3 zeigt die Leseeinheit 30 in perspektivischer Darstellung. Die 
Leseeinheit 30 weist eine Basisplatte 31 mit einem ersten Fuhrungszapfen 31a, 
einem zweiten Fuhrungszapfen 31b und einem dritten Fuhrungszapfen 31c auf. Die 
Basisplatte 31 ist mittels eines ersten Dampfers 32, eines zweiten Dampfers 33 und 
eines dritten Dampfers 34 mit einer Laserplatte 35 gekoppelt. An der Laserplatte 35 

10 ist ein Klemmarm 36 mit einem Klemmteller 37 drehbar um eine Klemmachse 36a 
angelagert. An der Laserplatte 35 ist ein Antriebsteller 38 angeordnet, der mittels 
eines nicht naher dargestellten Motors drehend antreibbar ist. Ferner ist an der 
Laserplatte 35 als optische Einheit eine Lasereinheit 39 verschiebbar angelagert. 
Die Basisplatte 31 der Leseeinheit 30 ist verschiebbar an der Chassisplatte 3 

15 angelagert. 

Zur Veranschaulichung dieser verschiebbaren Lagerung der Basisplatte 3 1 an der 
Chassisplatte 3 ist in der Fig. 4 eine perspektivische Ansicht von Teilen des 
Wechsler-Gerates dargestellt, wobei die Leseeinheit 30, die Basisplatte 31 sowie die 
20 Informationsplatte 1 zur besseren Ubersicht nicht dargestellt sind. 

Zur Fuhrung der Leseeinheit 30 sind gemali Fig. 4 eine erste Fiihrungsbahn 40 und 
eine zweite Fiihrungsbahn 41 an der Chassisplatte 3 angeordnet. Die erste 
Fiihrungsbahn 40 ist zur Fuhrung des ersten Fiihrungszapfens 31a der Basisplatte 31 

25 und die zweite Fiihrungsbahn 41 zur Fuhrung des zweiten Fiihrungszapfens 31b 
vorgesehen. Es ist eine Schiebeplatte 43 vorgesehen, die in der y-Richtung mittels 
eines nicht naher dargestellten Antriebsmechanismus bewegbar ist. Diese 
Schiebeplatte 43 weist einen ersten Schieber 44 mit einem V-fbrmigen Schiebeschlitz 
44a, einen zweiten Schieber 45 mit einem V-formigen Schiebeschlitz 45a und einen 

30 dritten Schieber 46 mit einem V-formigen Schiebeschlitz 46a auf. Der V-formige 
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Schiebeschlitz 44a ist zur Fiihrung des ersten Fiihrungszapfens 31a der Basisplatte 
31 und der V-formige Schliebeschlitz 45a zur Fuhrung des zweiten Fuhrungszapfens 
31b der Basisplatte 31 vorgesehen und der dritte V-formige Schiebeschlitz 46a zur 
Fuhrung des dritten Fuhrungszapfens 31c der Basisplatte 31. 

5 

Fig. 5 zeigt eine Seitenansicht in x-Richtung auf das Wechslergerat in der 
Auswurfposition gemafl Fig. 1. Wie in der Fig. 5 zu erkennen ist, sind die erste 
Fuhrungsbahn 40 und die zweite Fiihrungsbahn 41 L-formig ausgebildet und weisen 
dementsprechend horizontale Teilbahnen 40a bzw. 41a und vertikale Teilbahnen 40b 
10 bzw. 41b auf. 

Der Klemmarm 36 mit dem Klemmteller 37 ist gemafl Fig. 5 geoffnet, d.h. der 
Klemmteller 37 driickt nicht auf den Antriebsteller 38. 

15 Ausgehend von der in der Fig. 1 dargestellten Auswurfposition wird zum Transport 
der Informationsplatte 1 in die Stapeleinheit 4 bzw. in eine Spielposition das erste 
Transportrad 25 mittels des Zwischenrades 27a von einer nicht naher dargestellten 
Antriebseinheit drehend angetrieben, wodurch die Informationsplatte 1 unter 
Abstvitzung an der ersten Fuhrung 20 auf der kurvenformigen Ladebahn 28 in das 

20 Gerat hinein gerollt wird. 

Gleichzeitig wird auch die Schiebeplatte 43 gemafl Fig. 5 und damit die Leseeinheit 
30 in der y-Richtung in das Gerat eingefahren. Dabei wird der erste Fuhrungszapfen 
31a der Leseeinheit 30 in der ersten Fuhrungsbahn 40 und der zweite 
25 Fuhrungszapfen 31b in der zweiten Fuhrungsbahn 41 gefuhrt. Der erste Schieber 44, 
der zweite Schieber 45 und der dritte Schieber 46 iiben dabei die Antriebskraft in 
der y-Richtung auf den ersten Fuhrungszapfen 31a, den zweiten Fuhrungszapfen 31b 
und den dritten Fuhrungszapfen 31c der Basisplatte 31 aus. 
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Fig. 7 zeigt eine Seitenansicht auf das Wechslergerat in einer ersten 
Zwischenposition. In dieser ersten Zwischenposition befinden sich der erste 
Fuhrungszapfen 31a und der zweite Fuhrungszapfen 31b der Basisplatte 31 am 
hinteren Ende der sich in der y-Richtung erstreckenden horizontalen Teilbahn 40a 
5 der ersten Fuhrungsbahn 40 bzw. der horizontalen Teilbahn 41a der zweiten 

Fuhrungsbahn 41. Mittels Weiterbewegen der Schieberplatte 43 in der y-Richtung 
werden der erste Fuhrungszapfen 31a, der zweite Fuhrungszapfen 31b und der dritte 
Fuhrungszapfen 31c in den V-formigen Schlitzen 44a, 45a bzw. 46a des ersten 
Schiebers 44, des zweiten Schiebers 45 bzw. des dritten Schiebers 46 in der 
10 z-Richtung nach oben gedriickt, wodurch eine zweite Zwischenposition erreicht 
wird. Der erste Fuhrungszapfen 31a und der zweite Fuhrungszapfen 31b gleiten 
dabei in den vertikalen Teilbahnen 40b und 41b hinauf. 

Die zweite Zwischenposition ist in Seitenansicht in der Fig. 8 dargestellt. In der 
15 Fig. 8 ist gezeigt, daJi sich der erste Fuhrungszapfen 31a und der zweite 

Fuhrungszapfen 31b am oberen Ende der vertikalen Teilbahnen 40b bzw. 41b 
befinden. Dadurch ist die Leseeinheit 30 angehoben worden, wodurch der 
Klemmteller 37 auf nicht naher dargestellte Weise auf den Antriebsteller 38 gedriickt 
worden ist und die Informationsplatte 1 zwischen dem Klemmteller 37 und dem 
20 Antriebsteller 38 eingeklemmt worden ist. 

Fig. 9 zeigt die erste Zwischenposition gemafi Fig. 7 in Draufsicht. Aus Fig. 9 ist 
zu erkennen, dafi die Informationsplatte 1 in der ersten Zwischenposition sowohl 
von der ersten Fuhrung 20, der zweiten Fuhrung 21 mit dem ersten Transportrad 
25 25, der dritten Fuhrung 22 mit dem Transportrad 26 als auch von der vierten 

Fuhrung 23 gehalten wird. Die erste Fuhrung 20, die zweite Fuhrung 21, die dritte 
Fuhrung 22 und die vierte Fuhrung 23 werden infolge der Federvorspannung ihrer 
Schwenkarme gegen den Plattenrand la der Informationsplatte 1 gedriickt und 
fixieren die Informationsplatte 1 in der ersten Zwischenposition. 



30 
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Fig. 10 zeigt das Wechslergerat mit der Informationsplatte 1 in einer Spielposition in 
Draufsicht. In dieser Spielposition sind die erste Fiihrung 20, die zweite Fiihrung 21 
mit dem ersten Transportrad 26, die dritte Fiihrung 22 mit dem zweiten 
Transportrad 26 sowie die vierte Fiihrung 23 von der Informationsplatte 1 
5 weggeschwenkt, so daB die V-fdrmigen Nuten dieser Fuhrungen nicht mehr auf den 
Plattenrand der Informationsplatte 1 einwirken. Das Wegschwenken der ersten 
Fiihrung 20, der zweiten Fiihrung 21, der dritten Fiihrung 22 und der vierten 
Fiihrung 23 wird von der Bewegung der Schieberplatte 43 gesteuert, die zwischen 
der zweiten Zwischenposition und der Spielposition eine Bewegung in y-Richtung 
10 ausfuhrt. Die Schieberplatte 43 driickt bei dieser Bewegung zwischen der zweiten 
.> ^ Zwischenposition und der Spielposition die erste Fiihrung 20, die zweite Fiihrung 

21, die dritte Fiihrung 22 und die vierte Fiihrung 23 entgegen den Vorspannkraften 
von der Informationsplatte 1 weg. 



15 In der in der Fig. 10 dargestellten Spielposition wird die Informationsplatte 1 

ausschlieBlich von dem Klemmteller 37 und dem Antriebsteller 38 gehalten. Durch 
Rotation des Antriebstellers 38 wird die Informationsplatte 1 in der Spielposition 
rotiert, und die auf der Informationsplatte 1 gespeicherten Informationen konnen 
mittels der Leseeinheit 30 gelesen werden. In der Spielposition ist die Laserplatte 35 

20 mit der Basisplatte 31 und damit mit der Chassisplatte 3 nur iiber die Dampfer 32, 
33 und 34 gekoppelt. Aufiere Vibrationen und Erschiitterungen des Gehauses 2 und 
der Chassisplatte 3 werden daher im Spielbetrieb mittels der Dampfer 32, 33 und 34 
von der Laserplatte 35 ferngehalten, sodaJi die Leseeinheit 30 ohne Storungen durch 
auJiere Vibrationen die auf der Informationsplatte 1 gespeicherten Informationen 

25 auslesen bzw. abspielen kann. 



Fig. 11 zeigt eine Seitenansicht auf das Wechslergerat in der Spielposition. 
Gegeniiber der in der Fig. 8 gezeigten zweiten Zwischenposition ist die 
Schieberplatte 43 in der y-Richtung verschoben worden, wodurch der erste 
30 Fiihrungszapfen 31a, der zweite Fuhrungszapfen 31b und der dritte Fuhrungszapfen 
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31c in den V-formigen Schiebeschlitzen 44a, 45a und 46a nach unten gedriickt 
worden sind. Dadurch ist auch die Leseeinheit 30 gegeniiber der zweiten 
Zwischenposition abgesenkt worden. 

5 Von der in den Fig. 7 und 9 dargestellten ersten Zwischenposition ist sowohl ein 
Transport der Informationsplatte 1 in die in den Fig. 10 und 11 dargestellte 
Spielposition moglich als auch ein Transport der Informationsplatte 1 in die 
Stapeleinheit 4. 



10 Ausgehend von der ersten Zwischenposition gemali Fig. 9 wird die 

Informationsplatte 1 zum Transport in die Stapeleinheit 4 auf der kurvenformigen 
Ladebahn 28 in die Stapeleinheit 4 hinein gerollt. Der Antrieb erfolgt hierbei im 
wesentlichen von dem zweiten Transportrad 26, welches die Antriebsfunktion von 
dem ersten Transportrad 25 ubernimmt. Die Abstiitzfunktion wird im wesentlichen 

15 von der vierten Fuhrung 23 ubernommen. 



Die Fig. 12 und 13 zeigen das Wechslergerat mit der Informationsplatte 1 in der 
Ladeposition 16 gemaB Fig. 2, wobei die Fig. 12 eine Draufsicht und die Fig. 13 
eine perspektivische Ansicht zeigt. Das zweite Transportrad 26 ist aus der 
20 Stapeleinheit 4 weggeschwenkt worden, so daB ausgehend von dieser in den Fig. 12 
und 13 dargestellten Ladeposition 16 die Informationsplatte 1 nun zusammen mit 
demi ersten Ablagefach 8 gemafl Fig. 2 in eine der vier oberen Stapelpositionen 13a, 
13b, 13c Oder 13d mittels Rotation der Gewindespindeln 5, 6 und 7 transportiert 
werden kann. In umgekehrter Weise kann die Informationsplatte 1 aus der in der 
25 Fig. 13 dargestellten Ladeposition mittels Schwenken des zweiten Transportrades 26 
gegen den Plattenrand la und entgegengesetzter Rotation des zweiten Transportrades 
26 in die erste Zwischenposition und danach, angetrieben von dem ersten 
Transportrad 25, in die Auswurfposition transportiert werden. 
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In den Fig. 12 und 13 ist die Leseeinheit 30 vollstandig aus dem Einwirkbereich der 
Stapeleinheit 4 herausgefahren. 

5 
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PATENT ANSPRUCHE 



1 . Wechsler-Gerat fur Informationsplatten mit 

5 - einer Stapeleinheit zur Stapelung von wenigstens zwei Informationsplatten in 
wenigstens zwei Stapelpositionen, 

einer Lese/Schreib-Einheit zum Lesen von auf den Informationsplatten 
gespeicherten Informationen und/oder zum Schreiben von Informationen auf 
die Informationsplatten in einer Spielposition, 
10 wobei eine Auswurfposition vorgesehen ist, in der jeweils eine Informationsplatte 

aus dem Gerat entnehmbar ist, 

dadurch gekennzeichnet . 

daB Transportmittel zum Transport der Informationsplatten auf einer kurvenformigen 
Ladebahn von der Auswurfposition in eine Ladeposition der Stapeleinheit 
15 vorgesehen sind. 

2. Wechsler-Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , daB die 
Spielposition zwischen der Auswurfposition und der Ladeposition vorgesehen ist. 

20 3. Wechsler-Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , daB die Spielposition 
versetzt zu der direkten Verbindungslinie zwischen der Ladeposition und der 
Auswurfposition angeordnet ist. 

4. Wechsler-Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet . daB die Spielposition 
25 auf der Ladebahn liegt. 

5. Wechsler-Gerat nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet . daB zum Transport 
der Informationsplatten zwischen Auswurf-, Spiel-, und Ladeposition ein erster 
Transportmechanismus und zum Transport der Informationsplatten in die 

30 Stapelpositionen der Stapeleinheit ein zweiter Transportmechanismus vorgesehen ist, 
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wobei der erste Transportmechanismus zum Transport der Informationsplatten in der 
Ladeebene vorgesehen ist und der zweite Transportmechanismus zum Transport der 
Informationsplatten in einer vertikal zu der Ladeebene gerichteten Stapelrichtung. 

6. Wechsler-Gerat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet . daB der erste 
Transportmechanismus wenigstens eine erste und eine zweite mit Nuten versehene, 
in der Ladeebene bewegbare Fuhrung fur den Plattenrand der Informationsplatte 
aufweist, wobei die zweite Fuhrung wenigstens ein drehend antreibbares erstes 
Transported aufweist. 

7. Wechsler-Gerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet . daB die erste 
Fuhrung eine passive Stutzfuhrung ist, 

daB eine dritte Fuhrung mit einem zweiten Transportrad vorgesehen ist, 

daB eine vierte Fuhrung als passive Stutzfuhrung vorgesehen ist, 

daB die erste, die zweite, die dritte und die vierte Fuhrung einseitig gelagerte, in der 

Ladeebene verschwenkbare Schwenkarme aufweisen, daB die erste, zweite, dritte 

und die vierte Fuhrung in Richtung auf die kurvenformige Ladebahn vorgespannt 

sind, 

daB das erste Transportrad im wesentlichen zum Transport der Informationsplatten 
zwischen der Auswurfposition und einer Ubergabeposition und das zweite 
Transportrad im wesentlichen zum Transport der Informationsplatten von der 
Ubergabeposition in die Ladeposition vorgesehen ist. 

8. Wechsler-Gerat nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet , daB die erste und die 
dritte Fuhrung um eine gemeinsame Schwenkachse gelagert sind. 

9. Wechsler-Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet . daB die Lese/Schreib- 
Einheit verschiebbar an einer Chassisplatte des Gerats angelagert ist. 
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10. Wechsler-Gerat nach Anspruch 1, dadurch ge kermzeichnet. dafi die 
Lese/Schreib-Einheit eine Basisplatte und eine Laserplatte aufweist, dafi die 
Basisplatte und die Laserplatte mittels Dampfern gekoppelt sind, dafi die Basisplatte 
an der Chassisplatte verschiebbar angelagert ist und dafi an der Laserplatte eine 

5 Klemmvorrichtung zum Festklemmen der Informationsplatte in der Spielposition und 
eine optische Einheit zum Lesen von auf der Informationsplatte gespeicherten 
Informationen angeordnet sind. 

11. Wechsler-Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet . dafi die 

10 Lese/Schreib-Einheit in der vertikalen Richtung in die Spielposition transportierbar 
ist. 

12. Wechsler-Gerat nach Anspruch 7, dadurch gekermzeichnet . dafi die erste, die 
zweite, die dritte und die vierte Fiihrung in der Spielposition von dem Plattenrand 

15 der Informationsplatte weggeschwenkt sind und dafi das Wegschwenken der 

Fiihrungen mittels der Basisplatte der Leseeinheit oder einer Schieberplatte gesteuert 
ist. 

13. Wechsler-Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekermzeichnet , dafi die Stapeleinheit 
20 wenigstens zwei Ablagefacher, die zur Ablage von jeweils einer Informationsplatte 

vorgesehen sind, aufweist, 

dafi die Ablagefacher mit wenigstens einer ein Gewinde aufweisenden Spindel 
gekoppelt sind und die Ablagefacher mittels Rotation der Spindel in einer vertikalen 
Richtung transportierbar sind, dafi ein oberer und ein unterer Stapelbereich der 
25 Stapeleinheit zur Stapelung der Ablagefacher vorgesehen ist, 

dafi die Ladeposition in einem Mittelbereich zwischen dem oberen und dem unteren 
Stapelbereich vorgesehen ist, 

dafi jeweils eines der Ablagefacher mittels Rotation der Spindel in die Ladeposition 
uberfiihrbar ist und dafi die Transportmittel zum Transport der Informationsplatte 
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aus dem sich in der Ladeposition befindlichen Ablagefach in die Spielposition und in 
die Auswurfposition vorgesehen sind. 

14. Wechsler-Gerat nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet . daB der 
5 Mittelbereich in axialer Richtung der Spindel beiderseits der Ladeposition 

Abstandsbereiche aufweist, die einen axialen Abstand zwischen dem sich jeweils in 
der Ladeposition befindlichen Ablagefach und den axial benachbarten Ablagefachern 
in den Stapelpositionen sicherstellen. 



10 15. Wechsler-Gerat nach Anspruch 13 oder 14, dadurch gekennzeichnet . daB die 
C" 1 ^" mittlere Gewindesteigung der Spindel in der Ladeposition kleiner als die mittlere 

Gewindesteigung in dem oberen und dem unteren Stapelbereich ist. 

16. Wechsler Gerat nach einem der Anspruche 14 oder 15, dadurch gekennzeichnet , 
15 daB die Gewindesteigung der Spindel in der Ladeposition im wesentlichen gleich 

Null ist. 

17. Wechsler Gerat nach einem der Anspruche 13 bis 16, dadurch gekennzeicnnet, 
daB die mittlere Gewindesteigung in den Abstandsbereichen groBer als die mittlere 

20 Gewindesteigung in dem oberen und dem unteren Stapelbereich ist. 



18. Wechsler-Gerat nach einem der Anspruche 13 bis 17, dadurch gekennzeichnet , 
daB zur Fuhrung der Informationsplatten in den Ablagefachern der Stapeleinheit ein 
unterer und ein oberer Fiihrungszapfen vorgesehen ist, der von oben bzw. von unten 
25 in die Mittelocher der Informationsplatten einfahrbar ist. 



19. Fahrzeug mit einem Wechsler-Gerat nach Anspruch 1. 
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